
GPi_,j_[ξ_] := Expandξ /. uj ⧴ (1 - ti) ui + ti uj,

f_. vj ⧴ f (1 - ti) vi + f ti vj + (ti - 1) ti ∂ti f - tj ∂tj f ui +

f ti ui ;

bas = {f[t1, t2, t3] v1, f[t1, t2, t3] v2, f[t1, t2, t3] v3,

u1, u2, u3};


