
as = {1, 1}  2, {-1, 1}  2, {1, -1}  2, {0, 0};

LocatorPane[Dynamic[as], Graphics[{Pink, Rectangle[{-1, -1}, {1, 1}]}]]

Dynamic 

k=1

Length@as

x - as〚k, 1〛+ ⅈ as〚k, 2〛 // Expand

0.2681293146` - 0.11476744211999995` ⅈ
1/5

0.779027 - 0.0631509 ⅈ

b = {{1, 1} / 2};

LocatorPane[Dynamic[b], Graphics[{Pink, Rectangle[{-1, -1}, {1, 1}]}]],

DynamicGraphicsLightBlue, Rectangle[{-1, -1}, {1, 1}], Black,

Pointr = b〚1, 1〛+ ⅈ b〚1, 2〛1/4; {Re[r], Im[r]}, PlotRange → {-1, 1}

 , 
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sol = Simplifyx /. Solvex4 + a3 x3 + a2 x2 + a1 x + a0 ⩵ 0, x〚1, 1〛

1

12
-3 a3 - 3

-8 a2 + 3 a32 + 4 × 21/3 12 a0 + a22 - 3 a1 a3  27 a12 - 72 a0 a2 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 + 27 a0 a32 +

-4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ 27 a12 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 - 9 a0 8 a2 - 3 a32

2


1/3
+

2 × 22/3 27 a12 - 72 a0 a2 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 + 27 a0 a32 +

-4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ 27 a12 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 - 9 a0 8 a2 - 3 a32

2


1/3
 -

6  -8 a2 + 3 a32 - 2 × 21/3 12 a0 + a22 - 3 a1 a3 

27 a12 - 72 a0 a2 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 + 27 a0 a32 +

-4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ 27 a12 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 - 9 a0 8 a2 - 3 a32

2


1/3
-

22/3 27 a12 - 72 a0 a2 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 + 27 a0 a32 +

-4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ 27 a12 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 - 9 a0 8 a2 - 3 a32

2


1/3
+

3 3 8 a1 - 4 a2 a3 + a33 -8 a2 + 3 a32 + 4 × 21/3 12 a0 + a22 - 3 a1 a3 

27 a12 - 72 a0 a2 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 + 27 a0 a32 +-4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+

27 a12 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 - 9 a0 8 a2 - 3 a32
2


1/3
+ 2 × 22/3

27 a12 - 72 a0 a2 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 + 27 a0 a32 +-4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+

27 a12 + 2 a23 - 9 a1 a2 a3 - 9 a0 8 a2 - 3 a32
2


1/3
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sol1 = Simplifysol /. t_ /; t == 27 a12 ⧴ a4 + 72 a0 a2 - 2 a23 + 9 a1 a2 a3 - 27 a0 a32

1

12
-3 a3 - 3 -8 a2 + 3 a32 +

4 × 21/3 12 a0 + a22 - 3 a1 a3

a4 + -4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ a42

1/3
+

2 × 22/3 a4 + -4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ a42

1/3
-

6 -8 a2 + 3 a32 -
2 × 21/3 12 a0 + a22 - 3 a1 a3

a4 + -4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ a42

1/3
-

22/3 a4 + -4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ a42

1/3
+ 3 3 8 a1 - 4 a2 a3 + a33

-8 a2 + 3 a32 +
4 × 21/3 12 a0 + a22 - 3 a1 a3

a4 + -4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ a42

1/3
+

2 × 22/3 a4 + -4 12 a0 + a22 - 3 a1 a3
3
+ a42

1/3

sol2 = Simplifysol1 /. t_ /; t == 12 a0 + a22 - 3 a1 a3 ⧴ a5

1

12
-3 a3 - 3 -8 a2 + 3 a32 +

4 × 21/3 a5

a4 + a42 - 4 a53 
1/3

+ 2 × 22/3 a4 + a42 - 4 a53 
1/3

-

6 -8 a2 + 3 a32 -
2 × 21/3 a5

a4 + a42 - 4 a53 
1/3

-

22/3 a4 + a42 - 4 a53 
1/3

+ 3 3 8 a1 - 4 a2 a3 + a33

-8 a2 + 3 a32 +
4 × 21/3 a5

a4 + a42 - 4 a53 
1/3

+ 2 × 22/3 a4 + a42 - 4 a53 
1/3
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sol3 = Simplifysol2 /. t_ /; t ⩵ a42 - 4 a53 ⧴ a6

1

12
-3 a3 - 3 -8 a2 + 3 a32 +

4 × 21/3 a5

(a4 + a6)1/3
+ 2 × 22/3 (a4 + a6)1/3 -

6 -8 a2 + 3 a32 -
2 × 21/3 a5

(a4 + a6)1/3
- 22/3 (a4 + a6)1/3 +

3 3 8 a1 - 4 a2 a3 + a33

-8 a2 + 3 a32 +
4 × 21/3 a5
(a4+a6)1/3

+ 2 × 22/3 (a4 + a6)1/3

sol4 = Simplifysol3 /. t_ /; t ⩵ (a4 + a6)1/3 ⧴ a7, t_ /; t ⩵ (a4 + a6)-1/3
⧴ 1  a7

1

12
-3 a3 - 3 -8 a2 + 3 a32 +

4 × 21/3 a5

a7
+ 2 × 22/3 a7 -

6 -8 a2 + 3 a32 -
2 × 21/3 a5

a7
- 22/3 a7 +

3 3 8 a1 - 4 a2 a3 + a33

-8 a2 + 3 a32 +
4 × 21/3 a5

a7
+ 2 × 22/3 a7

sol5 = Simplifysol4 /. t_ /; t ⩵ -8 a2 ⧴ a8 - 3 a32 -
4 × 21/3 a5

a7
- 2 × 22/3 a7

1

12
-3 a3 - 3 a8 - 6 -

6 × 21/3 a5

a7
- 3 × 22/3 a7 +

3 3 8 a1 - 4 a2 a3 + a33

a8
+ a8
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